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Inwestor :  Muzeum Gornictwa Weglowego w Zabrzu.

Stadium :

PROJEKT BUDOWLANO-WYKONAWCZY

Temat : Projekt budowlano - wykonawczy pomostu i schodow weudynku
nadszybia szybu ,Kolejowy”.

Rozdziat: SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU R®OT

BUDOWLANYCH
Nazwy i kody:
Dziat robot
45000000-7 Roboty budowlane

Grupa robot

45200000-9

45400000-1
Klasa robot
45220000-5
45440000-3
Kategoria robot

45223200-8
45442300-0

Roboty budowlane w zakresie wznoszemmapketnych obiektow
budowlanych lub ich eZci oraz roboty w zakresie aginierii
ladowej i wodnej

Roboty wyk@zeniowe w zakresie obiektow budowlanych

Roboty irzynieryjne i budowlane
Roboty malarskie i szklarskie

Roboty konstrukcyjne
Roboty w zakresie ochrony powierzchni



Inwestor : Muzeum Gornictwa Weglowego w Zabrzu.

Stadium : PROJEKT BUDOWLANO-WYKONAWCZY

Temat : Projekt budowlano - wykonawczy pomostu i schodow weudynku
nadszybia szybu ,Kolejowy”.

Rozdziat: SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | OBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Spis zawartéci opracowania:

Nr Nazwa Specyfikacji Strony
specyf.

1.0 Ogodlna Specyfikacja Techniczna Wykonania i OdbiRalbot

OST-00 |Czes¢ ogdlna

2.0 Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania ii@diRobét Budowlanych

SST-01 |Montaz konstrukcji stalowej

SST-02 |Zabezpieczenie antykorozyjne




INFORMACJE WST EPNE

0.1.

Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfikaechniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych przewidzianych do realizacji w ramaamierzenia inwestycyjnego p.t.:

Projekt budowlano - wykonawczy pomostu i schodéwudynku

nadszybia szybu ,Kolejowy”. Obiekt: Nadszybie lsay,Kolejowy”

0.2. Podstawa opracowania.
Niniejsza specyfikagg opracowano w oparciu o :

Zlecenie Inwestora -Muzeum Gornictwa Whlowego w Zabrzu.

Projekty  wykonawcze 2z przedmiarami robot obepoej brame konstrukcyjm
opracowag w 2016 r przez projektanta firmy USEUGI PREI®OWE ADAM tOJ
ul. Andrzeja Czoka 46 B; 44 — 105 Gliwice

Katalog p.t. ,Wspolny Stownik Zamoéwig

Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szp@ewego zakresu i formy
dokumentacji projektowej , specyfikacji techniegnwykonania i odbioru rob6t
budowlanych oraz programu funkcjonalnozytbowego (Dz. U. z dnia 16.09.2004 r)



CZESC OGOLNA

|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT



OST 00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA CZE SC OGOLNA

1.0. INFORMACJE OGOLNE

1.1. Nazwa zamowienia nadana przez Inwestora.

Inwestor projektowanego zamierzenia budowlanegaineaimowieniu nagpujaca nazwe: pt.
~Projekt budowlano - wykonawczy pomostu i schodéwwdynku

nadszybia szybu ,Kolejowy”. Obiekt: Nadszybie sayiolejowy”

1.2.Przedmiot i zakres robét budowlanych.

W zakres projektowanej inwestycji wchadz

- przetaenie rury DN 80 dochodeej do kolektora przy nagrzewnicy.
- stalowy podest i schody urwiajace wefcie na istnigjcy podest

- zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji stapw

1.3.0pis prac towarzyszych i robot tymczasowych.

Prace towarzysre obejmuj:

a) geodezyjna kontrola wznoszenia nowych elemenkéwstrukcyjnych
—naley do obowazkow Wykonawcy.

b) wykonanie dokumentacji powykonawczej budowlaniostalacyjnej naley do obowazkow
Wykonawcy

Roboty tymczasowe obejmuj

a) ogrodzenie placu budowy i terenu zapleczalezpado obowazku Wykonawcy

b) postawienie obiektéw kubaturowych zaplecza bigare- socjalnego na okres budowy —
nalezy do obowjzkéw Wykonawcy

c) wykonanie drog dojazdowych i chodnikow na tereriplecza biurowo — socjalnego - najalo
obowigzku Wykonawcy

d) doprowadzenie wody i energii elektrycznej do olbdektzaplecza - naly do obowizkow
Wykonawcy

1.4.1. Lokalizacja inwestyciji.
Objety niniejszym projektem wykonawczym obiektokdlizowany jest przy ul. 3 Maja 93 na
dziatce nr 1575/71 w Zabrzu.

1.4.2. Informacje dotygze opracowania

Budynek nadszybia stalowy szkieletowy, jednokon@daymy usytuowany

nad wydechowym szybem ,Kolejowym”. Konstrukejosng stanows stalowe stupy

z dwuteowych profili walcowanych. Konstrukcjasna dachu w postaci ptaskich
kratownic.Sciany budynku ryglowe wypetnione caglilikatowa. Okna stalowe szklone
szkiem zbrojonym.

W érodku budynku nad szybem znajduje tszon prowadniczy zastrzatowej viie
wyciagowej. Trzon prostopadtoienny stalowy o wymiarach w rzucie 2360 mm x 3250
mm.

Na poziomie + 2,00 m przy trzonie prowadniczym usytany jest stalowy podest.
Kubatura budynku 1669,0 m3

Przedmiotowy budynek w ktorynetla wykonywane prace olfie opracowaniem jest
wpisany do rejestru zabytkow i pgdlechronie konserwatorskie;.

1.4.2. Obszar oddziatywania obiektu budowlanego.

Rozwigzania ugte w projekcie nie wprowadzggmian w rozwgzaniu i sposobie
funkcjonowania urgzdzer technologicznych i samego obiektu nie zmienm@yigzku z tym
obszaru oddziatywania.

Obszar oddziatywania obiektu ndge sic w granicy dziatki nalzgcej do inwestora tj.
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dziatki nr 1575/71 w olgb Zabrze 11, 247801-1.0012 w jednostce ewidencyyhasto
Zabrze potaonej przy ul. 3 Maja 93.Z infrastruktury podziesprwystpuja:

1.5 KODY | NAZWY WG WSPOLNEGO StOWNIKA ZAMOWIE N

Dziat robo6t
45000000-7
Grupa robot

45200000-9

45400000-1
Klasa robo6t

45220000-5
45440000-3

Kategoria robot

45223200-8
45442200-9

Roboty budowlane

Roboty budowlane w zakresie wznoszeomplketnych obiektow
budowlanych lub ich cZci oraz roboty w zakresie gnierii
ladowej i wodnej

Roboty wyk@zeniowe w zakresie obiektow budowlanych

Roboty itynieryjne i budowlane
Roboty malarskie i szklarskie

Roboty konstrukcyjne
Naktadanie powtok antykorozyjnych



1.6. Okrdlenia podstawowe.
Uzyte w OST wymienione pomej okrglenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagbujaco:

1.6.1. Dziennik Budowy - zeszyt z ponumerowanymiosfimi opatrzony pie¢zig

organu wydajcego, wydany zgodnie z oba@zujacymi przepisami , stanowdy urzdowy

dokument przebiegu robot budowlanych, zgty do notowania zdarge i okoliczngci

zachodacych w toku wykonywania robdét, rejestrowaniaokonywanych odbioréw,
przekazywania poleée i innej korespondencji technicznej peday Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego , Wykonawci Projektantem.

1.6.2. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - osoba pogiada odpowiednie wyksztatcenie
techniczne i praktyk zawodow , oraz uprawnienia budowlane , wykomg
samodzielnie funkcje techniczne w budownictpké&drej Inwestor powierza nadzoér nad
realizacy obiektu budowlanego. Reprezentuje on interéswestora na budowie i
wykonuje biggcg kontrok jakaosci i ilosci wykonanych robdt, bierze udziat w
sprawdzianach i odbiorach rob6t zakrywanych zanikajcych , jak réwnie przy
odbiorze gotowego obiektu.

1.6.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Whawe , posiadajca odpowiednie
wyksztatcenie techniczne , prakgykawodovg oraz uprawnienia budowlane, wykosueg
samodzielnie funkcje techniczne w budownictwigowaniona do kierowania robotami
budowlanymi i do wyspowania w imieniu Wykonawcy w sprawach realjza
kontraktu.

1.6.4. Projektant - upowaniona osoba prawna lub fizycznagdica autorem dokumentacji
technicznej.

1.6.5. Certyfikat zgodnéci - jest to dokument wydany przez notyfikow jednostk
certyfikujaca, potwierdzajcy , ze wyréb i proces jego wytwarzaniaa ggodne ze
zharmonizowas specyfikaci techniczag.

1.6.6. Deklaracja zgodrmi - Gwiadczenie producenta Ilub jego upénianego
przedstawiciela , stwierdzgie na jego wykczmg odpowiedzialnét , ze wyrob jest
zgodny ze zharmonizowarspecyfikacj techniczag.

1.6.7. Dokumentacja projektowa - ghca do opisu przedmiotu zamoéwienia na wykomani
robét budowlanych, dla ktérych jest wymaganewmenie na budow - sklada s w
szczegolnéci z: projektu budowlanego, projektow wykonawaz , przedmiaru robot i
informacji dotycacej bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

1.6.8. Dokumentacja powykonawcza budowy - sktada < dokumentacji budowy z
naniesionymi zmianami w projekcie budowlanym wykonawczym , dokonanymi w
trakcie wykonywania robot , a tak geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i
innych dokumentow.

1.6.9. Europejskie zezwolenie techniczne - oznaczeolamca ocer techniczg zdatndci
produktu do #ycia, dokonaa w oparciu o0 podstawowe wymagania w zakrasieot
budowlanych, przy iyciu wiasnej charakterystyki produktu oraz eslonych
warunkow jego zastosowania rygia.

1.6.10.Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu uporzdkowany zbiér danych
przestrzennych i opisowych sieci uzbrojenisenia, a take informacje o podmiotach
wiadapcych siedi.

1.6.11.Geotechniczne warunki posadowienia obiektow okbddnych - zespdl czynia
zmierzagcych do okrélenia przydatnéci gruntdw na potrzeby budownictwa oraz
parametréw geotechnicznych pagio gruntowego , wykonywanych w terenie i
laboratorium.

1.6.12.Grupy , klasy , kategorie robot - nayeprzez to rozumiegrupy, klasy, kategorie okilene
W rozporadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5.11.2002 r w sprawisp¥lhego Stownika
ZamoOwier (Dz. U. 1340 z 16.12.2003 r.
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1.6.13.Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) pracowana przez projektanta lub dostawc
urzadzen technicznych i maszyn , oktajaca rodzaje i kolejnid lub wspoétzalenosc
czynnaci obstugi , przegddéw i zabiegbw konserwacyjnych , warurgayich ich
efektywne i bezpieczne zytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploptajest
réowniez skfadnikiem dokumentacji powykonawczej obielktudowlanego.

1.6.14.Istothne wymagania - o0znacgzajwymagania dotyecge bezpieczestwa , zdrowia i
pewnych innych aspektéw interesu wspolnegoejak,aj spetnigé roboty budowlane.

1.6.15.Normy europejskie - oznaczapormy przygte przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacjiel&totechnicznej (CENELEC) jako
,Standardy europejskie (EN)” Ilub ,dokumenty imanizacyjne (HD)” , zgodnie z
ogolnymi zasadami dziatania tych organizacji.

1.6.16.0bmiar robot - pomiar wykonanych robot budawich , dokonywany w celu
weryfikacji ich ilagsci w przypadku zmiany parametrow petych w przedmiarze
robét, albo obliczenia wao robét dodatkowych, nie adtych przedmiarem.

1.6.17.0dbiér czsciowy (robét budowlanych) - nieformalna nazwdbioru robét ulegagych
zakryciu, a take dokonywanie prob i sprawdzeinstalacji, uragdzen technicznych.
Odbiorem czsciowym nazywa si takie odbior cgsci obiektu budowlanego
wykonanego w stanie nadeym sé do wytkowania, przed zgtoszeniem do odbioru
catlego obiektu budowlanego, ktéry jest traktoywgako ,odbiér kéacowy”.

1.6.18.0dbiér gotowego obiektu budowlanego - formalnazwa czynn&i , zwanych te
,odbiorem kacowym” , polegagcym na protokolarnym przgiu (odbiorze) od
Wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przesohp Ilub grug oséb o
odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczoprzez Inwestora, ale niegdaca
Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego na tej kwudo Odbioru dokonuje i po
zgloszeniu przez Kierownika Budowy faktu zadzenia rob6t budowlanychycznie z
zagospodarowaniem i up@dkowaniem terenu budowy i ewentualnie terenow
przylegtych , wykorzystywanych jako plac budowyaz po przygotowaniu przez niego
dokumentacji powykonawczej.

1.6.19.Przedmiar robo6t - to zestawienie przewidzignydo wykonania robot podstawowych
w kolejncci technologicznej ich wykonania, ze szczeggim opisem lub wskazaniem
podstaw ustalagych szczegotowy opis oraz wskazanie szczegab specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robo6t budawieh, z wyliczeniem i zestawieniem
ilosci jednostek przedmiarowych robdt podstawowych.

1.6.20.Roboty podstawowe - minimalny zakres pracre&kt®@o wykonaniu s mazliwe do
odebrania pod wzgllem ilagci i wymogow jakéciowych oraz uwzgdniajg przyjty
stopigr scalenia robat.

1.6.21.Wspdlny Stownik Zamoéwie - jest systemem Kklasyfikacji produktow , wshi robot
budowlanych , stworzonych na potrzeby zaméwpeiblicznych. Sktada size stownika
glbwnego oraz stownika uzupeleggo. Obowjzuje we wszystkich krajach Unii
Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami Rozpdrenia 2151/2003, stosowanie koddéw
CPV do okrélenia przedmiotu zamowienia przez zamayeygh z Owczesnych Rstw
Cztonkowskich UE stato @i obowgzkowe z dniem 20.12.2003 r Polskie Prawo
zamowieé publicznych przewidziato oboydek stosowania klasyfikacji CPV paeszy
od dnia akcesji Polski do UE tzn. od 1.0942r

1.6.22.Wyr6b budowlany - naky przez to rozumiée wyréb w rozumieniu przepiséw o
wyrobach budowlanych, wytworzony w celu wbudowa wmontowania , zainstalowania
lub zastosowania w sposéb trwaty w obiekbiedowlanym wprowadzony do obrotu
jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyrobéw

1.6.23.Jezdnia i chodnik - wyznaczone pasy terermzezmaczone dla ruchu samochodowego
oraz pieszych.

1.6.24.Koryto - element uformowany w korpusie jezdab chodnika w celu ui@nia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.6.25.Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw zghych do przejmowania i rozkiadania
obcigzen od ruchu na podie gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu
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1.6.26.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy Ilub nasypowygzaty pod nawierzchgi do
glebokasci przymarzania.

1.6.27.0dpowiednia (bliska ) zgod&® - zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjiami , a f# przedziat tolerancjami nie zostat olomy - z przegitnymi
tolerancjami , przyjmowanymi zwyczajowo dlandgo rodzaju robot budowlanych.

1.6.28.Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego wszegbolecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora w formie pisemnej , dotyez sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwazanych z prowadzeniem budowy.

1.6.29.Przetargowa dokumentacja projektowa - e$€z dokumentacji projektowej , ktora
wskazuje lokalizacje, charakterysgyk wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.6.30.Rekultywacja - roboty mage na celu uposdkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizagdania budowlanego.

1.6.32. Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcieojédrenu budowy.

1.7. Ogdélne wymagania dotygze robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako wykonywanych robot, oraz bezpieagigvo
wszelkich czynngxi.

1.7.1. Przekazanie terenu budowy.

Inwestor w terminie oksonym w umowie przeke Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymiadministracyjnymi oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej, dwa komplety ST onatormacje BIOZ.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialto za ochroa przekazywanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego otob Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali naasvty koszt.

1.7.2. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowa etlizie zawier& rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczego6towych warunkach uymow

1.7.3. Zgodna¢ robét z dokumentagjprojektowg i STT.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dkoat dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora stanoyvcze$¢ umowy, a wymagania oltene w choby jednym z nich g
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly wateg dokumentacii.

Wykonawca nie mige wykorzystywda bledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddénmspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktory
podejmuje decyzj o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na 4§miie % wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i SSTedh uzywane za wartei docelowe, od
ktorych dopuszczone gs odchylenia w ramach oktenego przedzialu tolerancji. Cechy
materialdbw i elementéw budowli musavykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie meggprzekracz& dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku , gdy materialy lub roboty nieeda w pelni zgodne z dokumentac]
projektowg lub SST i wplynie to na niezadowalaj jakos¢ elementéw budowie, to takie
materialy zostan zasgpione innymi, a elementy budowli rozebranevykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.7.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowzek zna i stosowa w czasie prowadzenia roboét wszelkie przepisy
dotyczce ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykozenia robot Wykonawca etizie utrzymywa teren
budowy w stanie bez wody siogj oraz bdzie podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki
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majgce na celu stosowanieg silo przepisbw i norm dotygzych ochrony srodowiska
na terenie i wokot terenu budowy oragdde unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla osob
lub débr publicznych i innych , a wynikeych z nadmiernego hatasu , wibraciji
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychnasgpstwie jego sposobu dziatania.
1.7.5. Ochrona przeciwp@arowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej .

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowealoe paarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot przez persoiéykonawcy.

1.7.6. Ochrona wiasriei publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada =za ocheoninstalacji na powierzchni ziemi i za gizenia
podziemne, takie jak kable itp. oraz uzyskh odpowiednich wiadz ebdacych wigcicielami
tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu earzZamawiajcego w ramach
planu ich lokalizaciji.

Wykonawca zapewni wdaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed usztodm ich instalacji
i urzadzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowrzany jest umigi¢c w swoim harmonogramem rezerwczasowa dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktére maja cbyykonane w zakresie przeémia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadommspektora i witadze lokalne o
zamiarze rozpoezia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzetyieh instalacji Wykonawca
bezzwitocznie powiadomi Inspektora | zainteremogv wiladze oraz c¢bzie 2z nimi
wspotpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonywamapraw.
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatamsekodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaw@ggo

Jeli teren budowy przylega do terendw z zabugdomieszkaniow, Wykonawca b&dzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodsoi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenidudewy mieszkaniowe] w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziataioi.

1.7.7. Ograniczenie obgken osi pojazdow.
Zgodnie z umow.

1.7.8. Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadbie przestrzegaprzepisow

dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé& , aby personel nie wykonat pracy w
warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dlaowia oraz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych

Wykonawca zapewni i ¢dzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczg@e , socjalne
oraz sprzti odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpiefigeva publicznego.

Uznaje st ,ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokr&lonych powyej nie
podlegay odrbnej zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

Kierownik budowy zgodnie z art. 21a ustawsai® Budowlane, jest zoboyziany sporzdzi¢
lub zapewni sporadzenie (przed rozpoeziem budowy), planu bezpied=gwa i ochrony
zdrowia zwanego planem BIOZ na podstawie qgimfacji dotyczcej bezpieczestwa i
ochrony zdrowia” spoezlzonej przez projektanta ,Plan bioz” rgleopracowda zgodnie z
rozporzdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.08)3 r w sprawie informacji dotygzej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiéspga i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr
120 poz. 1126), uwzegliniagc réwniez wymagania okrdone w rozporgdzeniach Ministra
Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r w sprawieezpieczéstwa | higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47 pdpl) oraz Ministra Pracy i Polityki
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Socjalnej z dnia 26.09.1997 r w sprawie ogdin przepiséw bezpieazstwa i higieny pracy

(Dz. U. Nr 169 poz. 1650)

1.7.9. Warunki dotyczace organizacji ruchu.

Zgodnie z umow.

1.7.10.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca bdzie zobowjzany do :

- przedstawienia Inspektorowi Nadzoru Inwestorgiieprojektu zagospodarowania placu
budowy i uzyskania jego akceptacji

- oznakowania i utrzymania padku na placu budowy,

- wlasciwego, zgodnie z projektem zagospodarowaniadskvania materialtdw i elementow
budowlanych,

- utrzymania w czystei drég publicznych przy placu budowy, szczegdl w okresie
wywozu ziemi z wykopow

- uzgodnienia z Zagrlcg Drogi projektu organizacji ruchu drogowego rejonie budowy.

1.7.11.0chrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrenrobét i za wszelkie materiaty i gdzenia
uzywane do robdét od daty rozpecim do daty wydania potwierdzenia zagzenia robot
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.7.12.Stosowanie gi do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowzany jest zna wszelkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy , regulaminywytyczne , ktére sw jakimkolwiek sposob
zZwigzane z wykonywanymi robotami iedzie w peilni odpowiedzialny za przestrzegatyeh
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i ¢bizie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnaie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitg materiatdw lub ugdzen wytych lub zwjzanych

z wykonaniem robot i w sposObagiy bedzie informowa Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
0 swoich dziataniach, przestawi@j kopie zezwole i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pospowania , obarenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcz wyjtkiem przypadkow , kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu l@pecyfikacji dostarczonej przez Inspektora
Nadzoru.

1.7.13. Rownowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powatas konkretne normy i przepisy ,
ktére spetlni@ map materiaty , sprt i inne towary oraz wykonane i zbadaneotgb bxdg
obowigzywat postanowienia najnowszego wydania lub pommag@go wydania powotanych
norm i przepisdbw o ile w warunkach kontrakbie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy spaistwowe lub odnogz s do konkretnego kraju lub regionu,
mog by rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewoéjrowny lub wyszy
poziom wykonania @i powotane normy lub przepisy , pod warunkieoh sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia.

1.7.14.Zaplecze Wykonawcy.
Wykonawca zobowzany jest zabezpieozysobie , pomieszczenia biurowe, spraransport
oraz inne urgdzenia towarzysze.

2.0 MATERIALY.
2.1. Wymagania ogolne dotyrze wi&ciwosci materiatdw i wyrobow.
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Przy wykonywaniu robét budowlanych modpy¢ stosowane wygkznie wyroby budowlane o
wiasciwosciach uytkowych umadaliwiajgcych prawidiowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymaggodstawowych, okéonych art. 5 ust. 1 pkt. 1
ustawy Prawo Budowlane - dopuszczone do obrbtpowszechnego Iub jednostkowego
stosowania w budownictwie.

Wykonawca robdt powinien przedstéawilnspektorowi szczegotowe informacje arddle
produkcji, zakupu wyrobéw budowlanych i gnizen przewidywanych do realizacji robét —
wiasciwie oznaczonych , posiadaych certyfikat na znak bezpieézeva , certyfikat zgodrai,
deklaracg zgodndci z Polsls Normy, a take inne prawnie okéone dokumenty. Kierownik
budowy jest obowizany przez okres wykonywania robot budowlanygihzechowywéa
dokumenty stanowce podstaw ich wykonania, a tale Gwiadczenia dotyere wyrobow
budowlanych jednostkowo zastosowanych w praogehudowlanym.

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje zastemue materiatdbw pochodzenia miejscowego
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inweskiego wszystkie wymagane dokumenty
pozwalajce na korzystanie z tegdrdodia oraz okrdajace parametry techniczne tego
materiatu.

2.2.Wymagania og0lne zyzane z przechowaniem, transportem, warunkami tados
skladowaniem i kontrgl jakasci materiatdw i wyrobow.

Wykonawca zapewni wdaiwe sktadowanie i zabezpieczanie materiatoa placu budowy.

Tymczasowe miejsca sktadowania powinny¢ bgkreslone w projekcie zagospodarowania

placu budowy lub uzgodnione z Inspektorem Zdad Inwestorskiego. Skiadowane materiaty,

elementy i urgdzenia powinny by dostpne Inspektorowi Nadzoru w celu przeprowadaeni

inspekcji.

Przed wbudowaniem dtaj skladowanych i ugdzen konieczna jest akceptacja Inspektora

Nadzoru Inwestorskiego.

2.3.Materiaty i wyroby dopuszczone do obrotstosowania w budownictwie.

-  Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie tematy , elementy budowlane i
urzagdzenia wbudowane , montowane Ilub instalowane tvakcie realizacji robot
budowlanych odpowiadaty wymaganiom clkoaym w art. 10 ustawy Prawo budowlane
oraz w szczegotowych specyfikacjach technichnyc

- Wykonawca, uzgodni z Inspektorem Nadzoru Inamsgiego sposéb i termin przekazania
informacji o przewidywanym ayciu podstawowych materialtbw oraz elementow
konstrukcyjnych do wykonania robét, a 2ako aprobatach technicznym Ilub certyfikatach
zgodndci.

2.4. Materiaty nie odpowiadgje wymaganiom.

Materiaty i elementy budowlane dostarczone pra&ykonawe na plac budowy, ktore nie

uzyskap akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiegnyipny by niezwiocznie usugie z

placu budowy. W uzasadnionych przypadkach kispe Nadzoru Inwestorskiego w

uzgodnieniu z projektantem oraz Zamawagin (Inwestorem) mee pozwolé Wykonawcy na

wykorzystanie materiatow lub elementéow budowtdn nie odpowiadagych wymaganiom

okreslonym w dokumentacji projektowej oraz specgljach technicznych. Konieczna jest w

tym przypadku zmiana cen tych materiatow kibmentow.

Kazdy rodzaj rob6t w ktorym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane przez

Inspektora materiaty , elementy budowlane lubadeenia, Wykonawca wykonuje na

wiasne ryzyko i ponosi peinodpowiedzialné techniczg i kosztove.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa i specyfikacje teiczne przewidw wariantowe stosowanie
materiatdbw i elementdw budowlanych orazadeen w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestigo i autora projektu o
proponowanym wyborze.
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Inspektor po uzgodnieniu z autorem projektazoZamawiagicym , podejmuje odpowiedni
decyzg. Wybrany i zaakceptowany przez Inwestoraemat (element budowlany lub
urzadzenie) nie mze by ponownie zmieniany bez jego zgody.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do u@ywania jedynie takiego sptz ktory, nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakd wykonywanych robot.

Sprzt wywany do robét powinien Byzgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgtdem typow i iléci wskazaniom zawartych w SST, lub w projekorganizaciji
robdt, zaakceptowanych przez Inspektora. W gadiu braku ustalew wymienionych wyej
dokumentach, spgkz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspekidadzoru
Inwestorskiego.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskamch Inspektora.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynafy do wykonania robot ma bwtrzymywany
w dobrym stanie i gotowoi do pracy. Powinien Byzgodny z normami

ochrony srodowiska.

Wykonawca bdzie konserwow@a sprzt jak rownie naprawigé lub wymienig sprzt
niesprawny.

Jakikolwiek sprzt, maszyny , ugzenia i nargzia nie gwarantage zachowania warunkow
umowy, zostasp przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dsgurzone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicgiodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkgiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkow transportu powinna zapewdhigprowadzenie robot  zgodnie z zasadami
okreslonymi w  dokumentacji projektowej, SST i wskameeh Inspektora w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdydab spetnié@ wymagania dotyczre przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczélny@ciskow na € i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez
Inspektora, pod warunkiem przywrocenia stgerwotnego #ytkowanych odcinkéw drég na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuw& na biggco , na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszieze
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami naadiogublicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogélne wymagania dotygze wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzerodot zgodnie z umay lub kontraktem, za
ich zgodné¢ z dokumentagj projektows i wymaganiami specyfikacji technicznych , pidpm
organizacji robot oraz poleceniami Inspektdtadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \gso
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. §petiva
btedu popetnionego przez Wykonagwe wytyczeniu obiektu i wyznaczeniu robaida poprawione
przez Wykonawg na wiasny koszt, zgodnie z wymaganiami Inspekidadzoru Inwestorskiego.
Sprawdzenie wytyczenia robot przez Inspektora mialma Wykonawcy od odpowiedzialfm za
ich dokladnéé. Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego daigez akceptacji wyboru
materiatébw, elementéw budowlanych, elementow robégboru sprztu i innych ustalg
odnosacych sé do wykonywanych robét dola oparte na wymaganiach oklenych w umowie,
dokumentacji projektowej, specyfikacji techniczreejakze w normach. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor kdzie brat pod uwagwyniki bada materiatéw i robot, uwzgtini rozrzuty wysgpujace
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przy produkcji i badaniach materiatéw, wyniki badaaukowych oraz inne czynniki, ktére rpaj
wptyw na rozwaany problem.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego przast@aVykonawcy éda spetniane nie paiej
niz w wyznaczonym czasie, pod glg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytpanosi
Wykonawca.

Wykonawca zapewni uprawnionego geedektéry w razie potrzeby dazie shiyt pomog
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego przy sprawdadokalizacji i rzdnych wyznaczonych przez
Wykonawe;. Wykonawca zabezpieczy éipunktow odwzorowania zatong przez geodet

5.2 Projekt organizacji budowy
Wykonawca opracuje (lub zapewni opracowanie) ptapeganizacji budowy.
Projekt organizacji budowy obejmuje m. in.:
1) szczegOtowe zestawienie §t robdt z charakterystyktechniczag,
2) metody i systemy wykonania robot z uwadhieniemsrodkéw realizacji jak: materiaty,
maszyny i urgdzenia pomocnicze, zatrudnienie i in.,
3) harmonogramy wykonania robot, pracy maszyn jdaen,
4) plany zatrudnienia,
5) zapotrzebowanie i harmonogramy dostaw materiatprefabrykatow,
6) instrukcje montaowe i bhp

5.3 Czynnéci geodezyjne na budowie

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za prawidtowe, zgodne z dokuiaein projektows, wytyczenie
wszystkich nowo projektowanych obiektow przez uprnego geodet ktéry przeniesie
wysokaci z reperow, zgodnie z dokumentagprojektows. Wykonawca zapewni zatrudnienie
uprawnionego geodety, ktorgdzie stiyt rowniez pomog Inspektorowi Nadzoru Inwestycyjnego
przy sprawdzaniu lokalizacji i ¢gnych.

Wykonawca zapewni odpowiednie oznakowanie i zaleezgnie przed uszkodzeniem statych i
tymczasowych reperdw i sieci punktéw odwzorowari@zonej przez Inspektora Nadzoru.

5.4 Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowzany do likwidacji placu budowy i petnego upgatkowania terenu wokot
budowy. Upratniccie terenu budowy stanowi wymog o¥lany przepisami administracyjnymi o
porzadku.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BIDOWLANYCH

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli jk@bejmugcy personel, Spet, zaopatrzenie
i wszystkie Uradzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatow oraz Robot. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli jako Inzynier maze zagdac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadawatyy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz Robot zstatliwoscia
zapewniajcg wykonanie i ukaczenie Robo6t zgodnie z wymaganiami zawartymi w ueow

Minimalne wymagania, co do zakresu b@adach czstotliwosci s3 okreslone w Specyfikacjach
Technicznych, normach i wytycznych. W przypadksli jeie zostaty one tam okine, Irnzynier
ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, abypeanic wykonanie Robdét zgodnie z Warunkami
Umowy.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadaj wazne legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane odpowiadag
wymaganiom norm okiajacych procedury bada

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem Ikbadaateriatdbw ponosi
Wykonawca.
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7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogollne zasady obmiaru robét dotycamdéw z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcy
Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&ntacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Inspektora o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do kgizki obmiarow.

Jakichkolwiek bdd lub przeoczenie (opuszczenie) wsd@ach podanych vilepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgekiu ukaiczenia wszystkich robot. &ine
dane zostappoprawione wg instrukcji Inspektora narpie.

Obmiar gotowych robot dalzie przeprowadzony z ezicscia wymagalg do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inspektora

Obmiaru wykonanych robét dokonuje Kierownikdbwy.

7.2. Uradzenia i sprgt pomiarowy.

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgidglzaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzdzenia po miarowegdla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary keda przeprowadzane przed ¢sziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadkach wygbowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikgfge przeprowadzagsiv czasie ich wykonania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzéeda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub e@bpsci beda uzupetniane odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolgczone w
formie oddzielnego zat¢znika do ksjzki obmiaréw, ktorego wzOr zostanie uzgodniony z
Inspektorem.

7.4. Zasady okréenia ilasci robot i materiatow.

Dlugosci pomidzy wyszczegollnionymi punktamiedy obmierzone poziomo, wzdtu linii
osiowej] i podawane w [m]. dai szczegotowe specyfikacje techniczne niemagaj dla
okreslonych robot inaczej, ofjosci beda wyliczone w [ni], powierzchnie w [ifj, a sprat i
urzagdzenia w [szt.]. Przy podawaniu dhdgo, obgtosci i powierzchni stosuje gidokladndé
do dwéch znakéw po przecinku.

llos¢, ktore mag by obmierzane wagowogtls wazone w kilogramach lub tonach.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioru robot.
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
C) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemul.
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8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu.
Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu.
Odbioér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamnmiavagoinego pospu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbiédzke przeprowadzony niezwitocznie, nie
pa&zniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolaydi powiadomienia
o tym fakcie Inspektora.

Jaka¢ i ilos¢ robodt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokuaven
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych w oparciu o przeprowadzone pomiavy
konfrontacji z dokumentagijprojektowg, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbiodr czsciowy

Odbi6r czsciowy polega na ocenie §lo i jakosci wykonywanych ogci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje ¢siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym toliddbioru
rob6t dokonuje Inspektor.

8.4. Odbidr ostateczny robot.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilcsci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powia@oimem na pimie o tym
fakcie Inspektora.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy , dcod
dnia potwierdzenia przez Inspektora z@daenia robo6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaezwzez Zamawiagego w obecrii
Inspektora , Wykonawcy i Projektanta. Komisja iedéjgca roboty dokona ich oceny jalciowej
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikéw bafia pomiar6éw i ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z dokumentggprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapogga realizac ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robdét zanikgych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot pop@awgch lub robdt uzupetniagych komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jesibowpzany przygotowa nas¢pujace

dokumenty:

1. ddwiadczenie kierownika budowy o zgodoowykonania obiektu budowlanego z projektem
budowlanym i warunkami pozwolenia na bugow doprowadzeniu do nalgego stanu i
porzadku terenu budowy, a tak w razie korzystania z ulicygssedniej nieruchomii,
budynku lub lokalu,

2. Dokumentagj powykonawcz tj. dokumentagj projektova (projekt budowlany, projekt
wykonawczy oraz inne projekty specjalistyczre)naniesionymi zmianami dokonanymi w
trakcie wykonania robot

3 dzienniki budowy i kgizki obmiaréw (oryginaty).

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych zgodne z SST

5 deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
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6. pinie technologiczn sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow
zalczonych do dokumentéw odbioru wykonanych zgo@r8&T

7 geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot

8 kopic mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjngjeintaryzacji powykonawczej. W
przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedem przygotowania dokumentacyjnego néelado
gotowe do odbioru ostatecznego komisja w porozumienNykonawe wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznegobot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriap keda zestawione wg

ustalonego przez Zamawiapgo schematu.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.4.3. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychétozwizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycial okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 “Odbiér ostateczny”.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana prdégkonawe zajednostk obmiarovy
ustalory dla danej pozycji kosztorysu ofertowego..

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavg ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowe] kdzie uwzgédnia
wszystkie czynnéci, wymagania i badania skiadeg¢ s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty
w SST i w dokumentacji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétdpobejmowa:

- robocizre bezpadrednig wraz z towarzysgeymi kosztami,

- wartas¢ uzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymeayawentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzyseymi kosztami,

- koszty pdrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczone zgodnie z oba@&ujacymi przepisami .

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
Rozliczenia za wykonane roboty dokonanedab na podstawie faktur wystawionych przez
wykonawe i akceptowanych przez Inwestora Nadzoru btamskiego.
Przegciowe faktury g wystawiane przez Wykonawci akceptowane przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego na podstawie ,Wykazubéto wykonanych c¢#ciowo”. Zasady
rozliczania i ptatnéci za wykonane roboty mady¢ tak’e okrglone w umowie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa.

Jednostlk autorsly dokumentacji projektowej jest firma Ustugi fktowe
Adam L0j; ul. Andrzeja Czoka 46 B; 44 — 105 Gliwic
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Zestawienie dokumentacji:

Nr | Temat, stadium , fragment dokumentaciji

czescli

PROJEKT BUDOWLANO - WYKONAWCZY obejmugy:
Projekt budowlano-wykonawczy konstrukcji stalowych

10.2. Normy, akty prawne i inne dokumenty.
Akty prawne - ustawy

1. Ustawa z dnia 7.07.1994 r Prawo Budowlane (jethhaiekst Dz. U. z 2003 r Nr 207, poz.
2016) z peéniejszymi zmianami.

2. Ustawa z dnia 29.01.2004 r Prawo zamawgiblicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177)

3. Ustawa z dnia 16.04.2004 r o wyrobach budoydh ( Dz. U. Nr 92, poz. 881)

4. Ustawa z dnia 25.08.1991r o ochronie przpoharowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002
Nr 147, poz. 1229)

5. Ustawa z dnia 21.12.2000 r o dozorze techniczr({dm. U. z 2003 r Nr 122, poz. 1321 z
pézniejszymi zmianami)

6. Ustawa z dnia 27.04.2001 r Prawo ochrofrgdowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
pézniejszymi zmianami)

7. Ustawa z dnia 21.03.1985r o drogach pubjickr(jednolity tekst Dz. U. z 2004 r Nr
204, poz. 2086).

8. Ustawa z dnia 30.08.2002 r o systemie oceggdndci (jednolity tekst Dz. U. z 2004
r Nr 204, poz. 2087).

Akty prawne - rozporgdzenia

1. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i d@uadictwa 21.02.1995 r w
sprawie rodzaju i czyngoi opracowa geodezyjnych obowzujgcych w budownictwie
(Dz. U. nr 25 poz. 133)

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiaddudynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz.
690 z paniejszymi zmianami)

3. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002w sprawie systeméw oceny
zgodndci wyroboéw budowlanych oraz sposobu ich ozna@eniakowaniem CE (Dz. U.
Nr 209, poz. 1779)

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.200 w sprawie okigenia
polskich jednostek organizacyjnych upéwanych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat orazurych udzielania lub zmiany (Dz. U. Nr
209, poz. 1780)

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 rsprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowatdn (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2008 sprawie informacji dotycgej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigcsteva i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr
120, poz. 1126)

8. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.0030r w sprawie rodzajéw
obiektéw budowlanych, do zytkowania ktérych mina przysipi¢ po przeprowadzeniu
przez widciwy organ obowgzkowej kontroli (Dz. U. Nr 120, poz. 1128)
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9.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.200 w sprawie szczeg6towego
zakresu i formy dokumentacji projektowej , sgd@cji technicznych wykonania i
odbioru rob6t budowlanych oraz programu fuokejno-uytkowego (Dz. U. Nr 202,
poz. 2072)

10.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 w sprawie sposobow

deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu zwakia ich znakiem budowlanym
(Dz. U. Nr 198, poz. 2041)

11.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2004mieniagce rozporadzenie w

whN e

sprawie dziennika budowy, mouta i rozbiorek, tablicy informacyjnej oraz ogtoszani
zawieragcego dane dotygze bezpiecasstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz.
2042)

Inne dokumenty

BHP na budowie. WEKA, Wydawnictwo Informacjia&®odowej Warszawa 2001 r
Korzeniewski W: Nowe warunki techniczno-budowdaPOLCEN Warszawa 2004 r
Poradnik techniczny inspektora nadzoru inwegiego. Warszawskie Centrum Rpst
Techniczno-Organizacyjnego PZITB Oddziat Warssdaw

Warunki techniczne wykonania i odbioru roldmidowlano-montzowych (tom I, 11, III,
IV, V) Arkady Warszawa 1989-1990

Warunki techniczne wykonania i odbioru robd@udowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej Warszawa 2003
Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci instalacji. Centralny €odek

Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTANarszawa 2001 r
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CZESC SZCZEGOLOWA

|. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH.
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SST-01 MONTAZ KONSTRUKCJI STALOWEJ
1. Wstp

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghteécznej § wymagania dotyege wykonania i
odbioru elementéw stalowych realizowanych w ramaadania okrdonego w OST-00 ,Cg&¢
ogolna” pkt.1.1..

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robét wymienionych w SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynnai umazliwiajgce i magce na celu
wykonanie i montaelementéw stalowych, wygiujacych przy realizacji zadania oklenego w
pkt. 1.1 Naleg do nich:

- Stalowy podest ,
- Schody stalowe, pecze,

1.4. Okrdlenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST zyodne z obowgzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5.0gélne wymagania dotygze robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonania robot, ich zgoddéz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora.

1. Materiaty
Konstrukcja gotowa — przywieziona na budowo zamontowania.

2.1. Wiasnéci mechaniczne i technologiczne powinny odpowéaggmaganiom podanym
w PN-EN 10025:2002.
a) Wady powierzchniowe — powierzenia walcowki ¢tpw powinna by bez gkniec¢, pecherzy
i naderwa.
b) Na powierzeniach czotowych niedopuszczalppazostatéci jamy usadowej, rozwarstwienia
i pekniecia widoczne gotym okiem.
c) Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuskawalcowania, wicenia niemetaliczne,
wzery, wypukigci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowétd s3 dopuszczalne peli:

d) mieszcz sie w granicach dopuszczalnych odchytek:

- nie przekraczgj0.5 mm dla walcéwki o gruoi od 21 mm,

- 0,7 mm dla walcéwki o gruoi wiekszej.

2.3.  Odbidr konstrukcji stalowej na budowie powimle¢ dokonany na podstawie atestu, w
ktory powinien by zaopatrzony kady element lub partia materiatu. Atest powinien maeé:

— znak wytworcy

— profil

— gatunek stali

— numer wyrobu lub partii

— znak obrabki cieplnej

2.4. Odbiér konstrukcji na budowie winiendbgokonany na podstawie protokotu ostatecznego
odbioru konstrukcji w wytworni wraz zswiadczeniem wytwornize usterki w czasie odbiorow
miedzyoperacyjnych zostaly usgte.

22



2.5.  taczniki
Jako jczniki wysepuja: polaczenia spawane oraz potenia naruby.

2.5.1. Materiaty do spawania

Do spawania konstrukcji ze stali zwyklej stosugesgpawanie elektryczne przyyciu elektrod
otulonych EA-146 wg PN-91/M-69430. Zagtzo mana stosowaelektrody ER-346 lub ER-546.
Elektrody EA-146 s to elektrody grubootulone przeznaczone do spawamatrukcji stalowych
naraonych na obe@renia statyczne i dynamiczne. Elektrody powinnydnie

— zawiadczenie jakgci

— speinid@ wymagania norm przedmiotowych

opakowanie, przechowywanie i transport winnyg bgodne z wymaganiami obayzujacych norm i
wymaganiami producenta.

2.252.Sruby
Do konstrukcji stalowych stosujegsi

(1) sruby z them sz&iokatnym wg PN-EN-ISO 4014:200Xredniodoktadne klasy:
dlasrednic 8-16 mm — 4.8-11

dlasrednic powyej 16 mm

* stan powierzchni wg PN-EN 26157-3:1998

* tolerancje wg PN-EN 20898-7:1997

* wiasnasci mechaniczne wg PN-EN 20898-7:1997

(2)  s$ruby fundamentowe wg PN-72/M-85061 zgrubne rod¥d#jZ lub P

3) naketki szeciokatne wg PN-EN-ISO 4034;2002

* wilasnasci mechaniczne wg PN-82/M-82054/09¢gzowo zasip. PN-EN 20898-2:1998
4) podktadki okggte zgrubne wg PN-ISO 7091:2003

(5) podktadki klinowe do dwuteownikéw wg PN-79/M0

(6) podktadki klinowe do ceownikéw wg PN-79/M-82018

Wszystkie §czniki winny by cechowanesruby i naketki wywalcowane cechy nagtowkach.

2.6. Powtoki malarskie
Materiaty na powtoki malarskie wg SST- Zabezpiedtz@mtykorozyjne.

2.7. Skladowanie materiatow i konstrukcji

1. Konstrukcje i materiaty dostarczone na bud@ewinny by wytadowywane ¢cznie oraz za
pomog@ sprztu np.zurawiami.
Do wyladunku mniejszych elementow ama wyé¢ wciggarek lub wecignikdéw. Elementy
ciezkie, dtugie i wiotkie nalgy przenosi za pomog zawiesi i usztywri dla zabezpieczenia
przed odksztalceniem. Elementy ukiadar sposéb umdiwiajacy odczytanie znakowania.
Elementy do scalania powinny by miar mazliwosci sktadowane w gsiedztwie miejsca
przeznaczonego do scalania. Na miejscu skladowaradey rejestrowd konstrukcje
niezwtocznie po ich nadajiu, segregow@i uktad& na wyznaczonym miejscu, oczysze€aa
naprawig powstale w czasie transportu ewentualne uszkodzsame] konstrukcji jak i jej
powitoki antykorozyjnej. Konstrukej naley uklad& w pozycji poziomej na podktadkach
drewnianych z bali. lub desek na wyréwnanej do @ozi ziemi w odlegtéci 2.0 do 3.0 nod
siebie. Elementy, ktére po wbudowaniu zajmpptazenie pionowe sktadowaw tym samym
potazeniu.

2. Elektrody sktadow@a w magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpiee przed
zawilgoceniem.

3. taczniki (Sruby, naketki, podktadki) sktadowaw magazynie vekrzynkach lub beczkach.

2.8. Badania na budowie
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2.8.1. Kada partia materiatu dostarczona na bugdpweed jej wbudowaniem musi uzyska
akceptacje Inspektora Nadzoru

2.2.2. Kada konstrukcja dostarczona na budgedlega odbiorowi pod wzglem:

— jakosci materiatow, spoin, otworow rsauby,

— zgodndci z projektem,

— zgodndci z atestem wytwaorni

— jakaosci wykonania z uwzgldnieniem dopuszczalnych toleranciji.

— jakosci powtok antykorozyjnych.

Odbidr konstrukcji oraz ewentualne zalecenia, cemmsobu naprawy powstatych uszkadwne
czasie transportu potwierdza Inspektor Nadzoru evpido Dziennika Budowy.

3. Sprzt

3.1. Spret do transportu i monfal konstrukcji

Do transportu i montan konstrukcji naley uzywac¢ zurawi, wciggarek, dwignikow, podnaénikow i

innych uradzer. Wszelkie urzdzenia dwigowe, zawiesia i trawersy podlegag przepisom o

dozorze technicznym powinny bgostarczone wraz z aktualnymi dokumentami upraaeyani do

ich eksploatacji.

3.2.  Sprzt do robot spawalniczych

a) Stosowany spe¢k spawalniczy powinien unidiwia¢ wykonanie ziczy zgodnie z technolagi
spawania i dokumentackonstrukcyjm.

b) Spadki nagicia padu zasilajcego nie powinny bywicksze jak 10%

c) Eksploatacja spetu powinna by zgodna z instrukgj

d) Stanowiska spawalnicze powinnyhydpowiednio urzdzone:

— spawarki powinny stana izolupcym podwyszeniu i by zabezpieczone od wplywow
atmosferycznych,

— sprzt pomocniczy powinien kiyprzechowywany w zamykanych pomieszczeniach,

— stanowisko robocze powinno &y urzgdzone zgodnie z przepisami bhp i
przeciwpaarowymi zabezpieczone od wplywdéw atmosferycznychoswietlone z
dostateczsy wentylacf. Stanowisko robocze powinno dwpdebrane przez Inspektora ds.
BHP.

3.3. Sprzt do pohczen nasruby
Do scalania elementéw nalestosowa dowolny sprzt przeznaczony do tego typu prac.

4. Transport

Wg OST-00 ,czé&¢ wspolna” pkt. 4

Elementy konstrukcyjne mady¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu. Podczas transportu
materiaty i elementy konstrukcji powinny dyabezpieczone przed uszkodzeniami lub aitrat
statecznéci.

5. Wykonanie robo6t

5.1. Sktadanie zespotow

5.1.1.Czsci do sktadania powinny ldyczyste oraz zabezpieczone przed karozp najmniej w
miejscach, ktére po morta beda niedostpne. Stosowane metody i przydy powinny
zagwarantowa dotrzymanie wymaga doktadndci zespotow i wykonania pgtzen wedtug
zakczonej tabeli.

Rodzaj odchyiki Element konstrukcji Dopuszczalnalodka
Nieprostoliniowd¢ Prety, blachownice, stupy, 0,001 dhugéci, lecz nie wecej
czes$ci ram jak 10mm
Skrecenie peta - 0,002 dtuggxi, lecz nie wgcej
jak 10mm
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Odchyiki ptaskéci potek, - 2mm na dowolnym odcinku

scianeksrodnikow 1000m

Wymiary przekroju - do 0,01 wymiaru lecz nie
wiecej niz 5mm

Przesunjcia srodnika - 0,006 wysokai

Wygieciasrodnika - 0,003 wysokai

Dlugas¢ elementu

Wymiar nominalny w mm Dopuszczalna odchytka wymiamn

przylaczeniowy swobodny

do 500 0,5 2,5

500-1000 1,0 2,5

1000-2000 15 2,5

2000-4000 2,0 4,0

4000-8000 3,0 6,0

8000-16000 50 10,0

16000-32000 8,0 16,0

5.1.2. Paiczenia spawane

(1) Brzegi do spawania wraz z przylegtymi pasamsrskaci 15 mmpowinny by oczyszczone
z rdzy, farby i zanieczyszca®raz nie powinny wykazywaozwarstwi@ i rzadzizn widocznych
gotym okiem. Kt ukosowania, poteenie i wielkd¢ progu, wymiary rowka oraz dopuszczalne
odchyiki przyjmuje st wedtug widciwych norm spawalniczych. Szczelimigdzy elementami o
nieukosowanych brzegach stosévme wicksza od 1,5mm.

(2)  Wykonanie spoin

Rzeczywista grukig spoin mae by wiecksza od nominalnej o 20%, a tylko miejscowo doprazc
si¢ grubag¢ mniejsa:

-0 5% — dla spoin czotowych

-0 10% — dla pozostatych spoin

Dopuszcza gimiejscowe podtopienia oraz wady lica i gramiljevady te mieszegsie w granicach
grubaici spoiny. Niedopuszczalng peknigcia, braki przetopu, kratery i nawisy lica.

(3) Wymagania dodatkowe takie jak:

— obrébka spoin

— przetopienie grani

— wymagan technolog¢ spawania wpisem do Dziennika Budowyzaaaleat Inspektor.

4) Zalecenia technologiczne

—spoiny szczepne powinny dywykonane tymi samymi elektrodami, co konstrukcyjne
—wady zewrtrzne spoin mzna naprawd uzupetniagcym spawaniem, natomiastekmiccia,
nadmiera ospowaté¢, braki przetopu, gcherze naley usuryé przez szlifowanie spoin i ponowne
ich wykonanie.

5.1.2.2. Pajczenia naruby

— dtugas¢ sruby powinna by taka aby mizna byto stosowamozliwie mniejsza liczbe
podktadek, przy zachowaniu warunkie, gwint winien wchodziw otwor gkbiej jak na dwa
zwoje.

— naketka i tebsruby powinny bezpaednio lub przez podktadkdoktadnie przylegado
taczonych powierzchni.

— powierzchnie gwintu oraz powierzchnie oporowergik i podktadek przed mord@am pokry
warstwg smaru.

— $ruba w otworze nie powinna przesuwwsk ani drga przy ostukaniu mtotkiem kontrolnym.

6.Kontrola jakdéci robot
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Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu zgodoiowykonania robét z projektem oraz wymaganiami

podanymi w punkcie 5 niniejszej SST oraz wedtug @8Tpkt. 6 ,Czs¢ ogolna”

7. Obmiar robot

Wg zasad okigonych w OST-00 pkt. 7.

Jednostkami obmiarws

t (tona)- obejmuje dostamwmonta konstrukcji stalowej
m (metr) obejmuje dostaymonta nadpraa stalowego

8. Odbior robot

W(g zasad okrgonych w OST-00 pkt. 8.
Wszystkie roboty olgfe niniejsz SST podlegajzasadom odbioru robot zanikeych.

9. Podstawa ptatsoi

Wg zasad okrgonych w OST-00 pkt. 9.

Ptaci s¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punKci
Cena jednostkowa obejmuje:

— prace przygotowawcze,

— dostarczenie materiatéw przewidzianych do wykonaoiedt,

— opracowanie Projektu organizacji rob6t” wraz z hamegramem,

— monta konstrukcji

— przygotowanie i oczyszczenie pogdo

— przeprowadzenie niegbnych badai pomiaréw wymaganych przez Inspektora
— gromadzenie wynikéw przeprowadzonych pomiaréadd

— oczyszczenie i upogdkowanie terenu robot.

Cena jednostkowa zawiera rowhigapas na odpady i ubytki materiatowe

10. PRZEPISY ZWAZANE

PN-EN 10027:1994

Systemy oznaczenia stali. Znali, stymbole gtdwne

PN-EN 10020:2003

Definicje i klasyfikacja stali

PN-EN 10027:1994

Systemy oznaczenia stali. Syst@yirgpwe

PN-EN 10021:1997

Ogodlne techniczne warunki dostsialy i wyrobow stalowych

PN-EN 10079:1996

Stal. Wyroby. Terminologia

PN-EN 10204 + Ak:1997

Wyroby metalowe. Rodzaje dokntow kontroli

PN-87/H — 01104

Stal. Potlwyroby i wyroby hutnicaekowanie

PN-88/H — 01105

Stal. Polwyroby i wyroby hutnicakpwanie, przechowywanie i
transport

PN-91/H — 93407

Stal. Dwuteowniki walcowane naagor

PN-H-93419:1997

Dwuteowniki stalowe rownolegienne IPE walcowane na goo.
Wymiary

PN-91/H — 93406

Stal. Teowniki walcowane naagor

PN-EN 10056:2000

owniki rownoramienne i nierébwnoramienne ze stali
konstrukcyjnej. Wymiary

PN-EN 10056-2:1998

owniki rownoramienne i nierébwnoramienne ze stali
konstrukcyjnej. Tolerancja ksztattu i wymiarow

PN-H-92203:1994

Stal. Blachy uniwersalne. Wymiary

PN-ISO 1891:1999

Sruby ,wkrety , naketki i akcesoria. Terminologia

PN-ISO 8992:1996

GZci zfgczne. Ogolne wymagania deub, wkretow, srub
dwustronnych i naktek

PN-82/M-82054.20

Sruby ,wkrety i nakrtki. Pakowanie, przechowywanie i transport

PN-EN ISO 887:2002

Podktadki ajgte dosrub, wkretow i naketek ogdlinego
przeznaczenia. Uktad ogolny

PN-EN 12070:2002

Materiaty dodatkowe do spawanratyelektrodowe, druty i gty

26




do spawania tukowego stali opornych petzanie. Kikagja

PN-EN ISO 9013:2002

Spawanie i procesy pokrewnas¥ikacja jakéci i tolerancje
wymiarow powierzchni gtych termicznie (cicie tlenem)

PN-75/M-69703

Spawalnictwo. Wadyeky spawanych. Nazwy i oldlenia

PN-85/M-69775

Spawalnictwo. Wadliéwbztaczy spawanych. Oznaczenie klasy
wadliwosci na podstawie ogtizin zewrtrznych

PN-EN 970:1999

Spawalnictwo. Badania nienigeezzhczy spawanych. Badania
wizualne.

PN-87/M-69776

Spawalnictwo. Olglenie wysokéci wad spoin na podstawie
gestasci optycznej obrazu na radiogramie.
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SST-02 ZABEZPIECZENIE ANTYKOROZYJNE ELEMENTOW STALO WYCH.

1. Wstp

1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghteécznej § wymagania dotyege wykonania i
odbioru robot zwjzanych z realizagjzabezpiecae antykorozyjnych konstrukcji stalowych w
postaci powtok malarskich.

1.2.Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stasawjako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionyet pkt. 1.1

1.3.Zakres robot oftiych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynnai umazliwiajace i majce na
celu wykonanie zabezpieazantykorozyjnych na:

1.3.1. konstrukcji stalowej zabezpieczenia skarpy,

1.3.2. konstrukcji stalowej sceny

w postaci powtok malarskich, zgodnie z zatwierdzorprojektem budowlanym.

1.4.0krdlenia podstawowe
Okreilenia podane w niniejszej SSTa zgodne z obowrzujagcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi oraz okrdeniami podanymi w e#ci ogolnej pkt. 1,6 ,C&¢ ogolna”.

1.5.0g0lne wymagania dotyz robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za fgkavykonania roboét, bezpieardwo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodéa@ dokumentacja
projektowg SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inweskiego.

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST-00,8# ogdlna”

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania rob&zanhby¢ zgodne z wymaganiami niniejsze;
SST i dokumentaciji projektowej.

Na Wykonawcy spoczywa oboaviek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego vganaj
przez odpowiednie Ustawy lub Rozpguzenia wydane na podstawie tych ustaw.

Do wykonywania powtok malarskich na powierzchhiastalowych dopuszczalne jest stosowanie
wytgcznie materiatow zgodnych z dokumenggajojektows i posiadajcych aprobattechniczig do
tego typu zastosowia

2.2. Wymagania szczegotowe

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu zabezpgacantykorozyjnych konstrukcji stalowych
w postaci powtok malarskichg:s

2.2.1. Materiaty do przygotowania powierzchni

Materialy do przygotowania powierzchni powinnypo@viad& podanym w kartach technicznych
stosowanych zestawow malarskich oraz kgodne z normami:

PN-EN ISO 8504-1: 2002, PN-EN ISO 8504-2: 2002;EMISO 11124-1 : 2000 oraz PN-EN ISO
11126-1 : 2001.

2.2.2. Farby.

Materialy malarskie  powinny odpowiatlazaleceniom podanym w kartach technicznych
stosowanych zestawow malarskich oraz lagodne z normami:

PN-EN ISO 12944-1 : 2001, PN-EN ISO 12944-5 : 2@b&éz PN-89/C-81400

Zestaw malarski do zabezpieczenia antykoroggnekonstrukcji stalowych powinien
odpowiadé wymaganiom dokumentacji projektowej oraz ejsae] SST.

Farby powinny by pakowane i przechowywane zgodnie z PN-8¥@BB0 oraz wg kart
technologicznych przyfych zestawow malarskich.
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3. SPRET

Roboty zwijzane z wykonaniem zabezpieizantykorozyjnych konstrukcji stalowych mplgyc
wykonane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu dowolnego spktu przeznaczonego do wykonania
zamierzonych robdét.

Sprzt powinien by zgodny z zaleceniami podanymi w kartach technologich stosowanych
materiatow.

Sprzt wykorzystywany przez Wykonaw@owinien by sprawny technicznie i spetdiazymagania
techniczne w zakresie BHP.

4, TRANSPORT

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawwowinny by sprawne technicznie i spettia
wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepséuchu drogowym.

Materiaty malarskie nafy przewoz¢ w oryginalnych opakowaniach producenta, w takisgjpoaby
zabezpieczy opakowania przed uszkodzeniem, a materiat przgihniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot:
Ogolne wymagania dotygee wykonania robot podano wesezi ogolnej pkt.2 “Wymagania
wspolne”.
Wykonanie rob6t powinno lkdyzgodne z kartami technicznymi stosowanych matasiaghormy PN-
69/B-10260
Temperatura otoczenia w czasie wykonywaniadtrgimwinna migci¢c sk w granicach
od +3C do +28C i by o 3 stopnie wysza od temperatury punktu rosy. Wilgatho
wzgledna powietrza w czasie wykonywania robot pma by nie weksza nk 80%
5.2.Zakres wykonywania robot
5.2.1. Przygotowanie powierzchni
Powierzchnie stalowe powinny dyczyszczone , odtluszczone zgodnie z wymaganieorm:
PN-89/S-10050, PN-EN ISO 4618-3: 2001, PN-EN 1SO4122: 2001, PN-EN ISO 8504-1: 2002,
PN-EN ISO 8504-2 : 2002, PN-EN ISO 8501-1: 1996;-I1BN 8501-2 : 1998 , PN-70/H-97051
oraz PN-70/H-97052.
Powierzchnie powinny IRy przygotowane zgodnie z zaleceniami producem@stawu
malarskiego podanymi w kartach technicznyabs@ivanych materiatow.
Bezpdrednio przed pokryciem powierzchni materiatado gruntowania , natg powierzchng
przedmuché& spezonym powietrzem.
Powierzchnie przeznaczone do zabezpieczeniainpgwodpowiadéd zaleceniom podanym w
kartach technicznych Producenta i aprobatadmnicznych odrimie:

- stanu podiaa,

- temperatury

- wilgotnosci.
5.2.2. Gruntowanie
Powierzchnie stalowe powinny &ygruntowane za pomgcsrodkdédw gruntujcych , kedacych
elementem danego zestawu malarskiego zgodniariz techniczg Producenta i aprobat
techniczn .

5.2.3. Wykonanie warstwy wierzchniej

Warstwa wierzchnia powinna dywykonywana za pom@cmateriatow bdacych elementem
danego zestawu malarskiego zgodnie zzkaxthniczg Producenta i aprobgatechniczg .

Prace zwjzane z wykonaniem zabezpieizantykorozyjnych powierzchni stalowych w pasta
powtok malarskich winny kyprowadzone z zachowaniem wymagsokumentacji projektowe;j,
odpowiednich norm, kart technicznych Producenfarolaat technicznych.

Metody nanoszenia materiatbw malarskich:
- malowanie pdzlem,
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- natryskiwanie,

Przy nakladaniu poszczegolnych warstw malerzestrzegazalecanych przez Producenta zakresow
temperatur otoczenia i podi® oraz wilgotnéci podiaza i powietrza

Podtaze oraz kada nanoszona warstwa powinng loglebrana przez Inspektora. Prapgtnie do
kolejnych etapow robot nie nasipi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu przez Inspektora
Dziennika Budowy.

6. KONTROLA JAKGSCI

Kontrola rob6t obejmuije:

- stwierdzenie wisciwej jakasci materiatu na podstawie atestu Producenta,

- sprawdzenie zgodioi sposobu magazynowania z zaleceniami Produceaieriatu

- sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania

- kontrok prawidtowaci przygotowania powierzchni (wizualna ocena pgatpwania
powierzchni)

- kontrok prawidtowaci wykonania zabezpieczenia (wizualna ocena wykianpokrycia z ocen
jednorodnéci wykonania powitok , stwierdzeniem brakecherzy , zattuszczg

- 0znaczenie rzeczywistej grudmp powtoki (grubd¢ powtoki winna by zgodna z warticia
podara w dokumentacji projektowej i zgodna z zalecenidroducenta gruldé te okresla sk
jako srednia arytmetycznz kilku pomiaréw w miejscach wskazanych przez ékdpra,;

- 0znaczenie przyczepsm powtoki malarskiej.

Ocena poszczegolnych etapow robét potwierdzanavj@sem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego zabezpieczenia kambzyjnego
konstrukcji stalowych w postaci powilok malactk zgodnie z dokumentacprojektows i
obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Do odbioru kacowego Wykonawca zabezpieczenia antykorozyjnegoedbtada wszystkie
dokumenty technicznegswiadectwa jakéci materiatdw, jak rownie dziennik wykonania
zabezpieczenia antykorozyjnego.

Zabezpieczenia antykorozyjne konstrukcji stalowejpostaci powtok malarskich uznaje sia
wykonane zgodnie z dokumentacjprojektows, niniejsz SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego, 7eli wszystkie pomiary i badania z zachowanientertmcji podanych
w dokumentacji projektowej, przywotanych normadaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI
Podstawa ptatrigi stanowi cena za 1hizabezpieczonej antykorozyjnie konstrukcji stadp w
postaci powilok malarskich , zgodnie z dokumgntaprojektows, obmiarem robot, atestem
Producenta zestawu malarskiego i ac@hkaosci na podstawie wynikdw pomiarow i bada
Cena jednostkowa obejmuje:
— prace przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw przewidzianych do wykdaaobat,
— monta i demonta ewentualnych rusztowa
— przygotowanie i oczyszczenie pazHo
— przygotowanie materiatdbw do zabezpieczenitykamozyjnego,
— wykonanie warstwy gruntggej,
— wykonanie warstw wierzchnich powltok malarskizhbezpieczenia
antykorozyjnego,
— przeprowadzenie niegbnych badai pomiaréw wymaganych SST lub zaleconych
przez Inspektora,
— gromadzenie wynikéw przeprowadzonych pomiaréwadd,
— oczyszczenie i upogdkowanie terenu robat.

Cena jednostkowa zawiera rowhEapas na odpady i ubytki materiatowe.
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10. PRZEPISY ZWAZANE

PN-EN ISO 8504-1: 2002  Przygotowanie pagftostalavych przed naktadaniem farb
podobnych produktow. Metody przygotowania paoncéni.
Cze$¢ 1: Zasady ogolne.

PN-EN ISO 8504-2: 2002 Przygotowanie podky stalowych przed nakladaniem fark
podobnych produktow. Metody przygotowania ponéani.
Cz¢s¢ 2: Obrobka strumieniowscierna.

PN-EN ISO 11124-1: 2000 Przygotowanie podiy stalowych przed nakladaniem farb
podobnych produktow. Wymagania techniczne deciyez
metalowych scierni w stosowanych w obrébce strumieniowo-
sciernej. Ces¢ 1: Ogolne wprowadzenie i klasyfikacja

PN-EN ISO 11126-1: 2001 Przygotowanie podity stalowych przed nakfadaniem farl
podobnych produktow. Wymagania techniczne deciyez
metalowych scierni w stosowanych w obrébce strumieniowo-
sciernej. Ces¢ 1: Ogolne wprowadzenie i klasyfikacja

PN-EN ISO 12944-1: 2001 Farby i lakiery. Ochropzed korozj konstrukcji stalowych za
pomog ochronnych systemow malarskich. ¢€&z 1. Ogolne
wprowadzenie.

PN-EN ISO 12944-5: 2001 Farby i lakiery. Ochropized korozj konstrukcji stalowych za
pomo@ ochronnych systeméw malarskich. ez 5: Ochronne
systemy malarskie

PN-EN ISO 12944-7: 2001 Farby i lakiery. Ochropzed korozj konstrukcji stalowych za
pomog ochronnych systeméw malarskich.¢€&z7: Wykonanie |
nadzér prac malarskich

PN-EN ISO 4618-3: 2001 Farby i lakiery. Terminy i definicje dotygze  wyrobow
lakierowych. Cgs¢ 3. Przygotowanie powierzchni i meto
naktadania.

PN-EN ISO 12944-4: 2001 Farby i lakiery. Ochropized korozj konstrukcji stalowych za
pomo@ ochronnych systemow malarskich. ¢&z 4: Rodzaje
powierzchni i sposoby przygotowania powierzchni

PN-1SO 8501-1: 1996 Przygotowanie podiy stalowych przed nakladaniem farb
podobnych produktéw. Wzrokowa ocena cz§sitopowierzchni.
Stopnie  skorodowania i stopnie przygotowe
niezabezpieczonych podip stalowych oraz podky stalowych
po catkowitym usumciu wczéniej natzonych powtok.

PN-ISO 8501-2: 1998 Przygotowanie podto stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktow. Wzrokowa ocena czysitgowierzchni.
Stopnie skorodowania i stopnie przygotowe

niezabezpieczonych podp stalowych oraz podhy stalowych po
miejscowym usuriciu tych powtok

PN-70/H-97051 Ochrona przed korg@zPrzygotowanie powierzchni stali, staliwa,
zeliwa do malowania. Ogolne wytyczne.
PN-70/H-97052 Ochrona przed korpzjOcena przygotowania powierzchni stali,

staliwa,zeliwa do malowania.
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